MTA-BME GEPEK ES JARMUVEK DINAMIKAJA KUTATOCSOPORT

A kutatasi téma: Gépek és jarmiivek dinamikaja Tamogatas: 20 375 eFt/év
Vezet6: Dr. Stépan Gabor egyetemi tanar BME Gépészmérnoki Kar

KUTATASI KONCEPCIO:

A 2012-t6l 2016-ig terjedd id6szakban a kutatécsoport folytatni kivanja az el6z6 periddusban
mivelt kutatdsokat, melyek két téma kéré csoportosithatok:

A) A kdzlekedés biztonsaganak névelése.
B) A kdzlekedéssel kapcsolatos technoldgiak termelékenységének ndvelése.

A témavalasztast az motivalja, hogy a gépek dinamikai problémainak elméleti vizsgalatabdl
szarmaz6 eredmények elsésorban a hazai jarmi- és kozlekedési iparban talalhatnak
alkalmazasi teriletet. Ezek a témak jél illeszkednek a Budapesti Miszaki és
Gazdasagtudomanyi Egyetem kutatéegyetemi stratégiajanak egyik kiemelt kutatasi
terlletéhez is.

A kézlekedésbiztonsaggal kapcsolatban folytatni kivanjuk a vontatott kerekek stabilitasi
problémainak vizsgalatat. A kutatocsoport altal fejlesztett kerékmodell alkalmas lehet az ABS
fékrendszerek hatékonysaganak névelésére. Ehhez szlikség van a szaraz surlédasu
rendszerek viselkedésének megértésére, hiszen a nemlinearis hatasok nem kivant kaotikus
rezgésekhez vezethetnek. A fékrendszerek megbizhatésaganak ndveléséhez a
hidraulikus/pneumatikus rendszer dinamikajanak a tanulmanyozasat is tervezzik. A
jarmivek passziv biztonsaga noévelésének egyik modja a szerkezeti elemek
megbizhatésaganak javitasa. Az anyagi instabilitas altalunk aktivan kutatott elmélete alapjan
lehetdség nyilhat az alkatrészek ténkremenetelének megelézésére.

A jarm(gyartasban zajl6 kiélezett piaci verseny miatt megnétt az igény a gyartasi folyamatok
termelékenységének novelésére. Ez egyrészt a szerszamgépek stabilitasi hatarainak
feltérképezésével, masrészt a gyartas nagy aranyd automatizalasaval érhet6 el. A palyazati
ciklusban célunk a forgacsolasi modellek és stabilitasvizsgalati modszerek altalanositasa,
ipari alkalmazasuk el6készitése. A jarmlgyartasban kiterjedten hasznalnak szamitégéppel
szabalyozott robotokat. A robotok dinamikaja kapcsan folytatni kivanjuk az un. alulaktualt
rendszerek mozgasanak szabalyozasaval, illetve az un. digitalis hatdsokkal kapcsolatos
kutatasainkat.

A felsorolt résztémakat a mivelésikhdz szilkséges matematikai eszkdztar hasonlésaga is
0sszekoti. Kilondsen nagy sulyt kivanunk helyezni a nemlinearis jelenségek vizsgalatara,
ezen belll is a szakaszosan sima matematikai modellek hasznalatara.



